研究性试验4-单神经网络在控制系统中的应用
一、研究问题描述
单神经网络控制系统结构如下图所示。
[image: image1.png]X1 wl o
* = Q»
w3

X3

S

40





图1单神经网络控制系统结构
设二阶被控系统模型归一化后的离散方程为：
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设系统输出离散化的量表示为
[image: image3.wmf](2)(0),(1)1,()2
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；
各个采样点的单神经元的输入权值是
[image: image4.wmf](2)(0),(1)(1),()(2)
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各神经元的输入
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程序的循环次数
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点循环次数
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二、要求
1、利用上述结构图分析计算输出；
2、给出所用算法的理论描述和程序流图；
3、算法中参数选择的影响分析与仿真；
4、仿真结果的分析与说明。
说明：如果选择Matlab作为仿真工具，在网络结构选择、Matlab可控制参数的选择方面需要做仔细研究；如果选择C++或Java等语言，要就算法流程和程序清单，以及参数变化的分析。
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